Jornadas Técnicas
Industrial Track 4.0 2024

LA INDUSTRIA Y LA TA CON MUCHA VISION
“SIX HEAD” SURFACE INSPECTION SYSTEM
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jDonde estd NUTAI?
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SISTEMAS DE VISION ARTIFICIAL INDUSTRILES
BASADOS EN ALGORITMOS CONVENCIONALES

PatternMatchm Edges, Blobs, Histogramas, Filtros ...)




SISTEMAS DE VISION ARTIFICIAL INDUSTRIALES

BASADOS EN REDES NEURONALES.

MODELOS DE DEEP LEARNING CAPACES DE APRENDER [ —
DE FORMA “SUPERVISADA” Y “NO SUPERVISADA"... EN

IMAGENES Y OTRAS FUENTES DE DATOS.

Feature Size [148x172_ Pixe
Color |1 Channel
Training
Training Set 0 Views
Epoch Count [50

Perturbation

Rotation |[0°, 0°]
Seale [0%
Aspect-Ratio [0%
Shear [0%

Flip | None

Luminance |0%




Caso de éxito: SIX Head - Inspeccion superficial en
chapa con Modelo NQInspect.

“<SIXHead

Surface Inspection Head
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«=SIXHead

Surface Inspection Head

Sistema de inspeccion de defectos superficiales
en chapas metalicas u otras superficies mediante
modelos basados en IA.

SIXHead emplea varias tecnologias: robotica
avanzada, vision por ordenador, y software basado
en el modelo de inteligencia artificial propiedad
de NUTAI (NQInspect) para la deteccién de defectos
con una precision de 0,1 mm.

Defect detection

BUMPS DENTS SINK MARKS ~ WAVINESS



SIXHead BASADO EN MODELO NQInspect
-  Modos “Supervisado” y “No Supervisado”
- Modelo “agnéstico a los datos de entrada”
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ALGORITHMS

Automated instructions

ARTIFICIAL INTELLIGENCE

Programs with the ability to
mimic human behavior

MACHINE LEARNING
Algorithms with the ability to learn
without being explicitly programmed
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DETECCION DE DEFECTOS CON EL MODELO EN CHAPA SIN PINTAR (LATERALES, TECHO, CAPO, PORTON TRASERO,
PASOS DE RUEDA)




DETECCION DE DEFECTOS CON EL MODELO EN PRODUCTO IRREGULAR (ESTROPAOS)

ST
ST










	Diapositiva 1: La Industria y la IA con mucha vision “SIX HEAD” Surface Inspection System
	Diapositiva 2
	Diapositiva 3
	Diapositiva 4
	Diapositiva 5
	Diapositiva 6
	Diapositiva 7
	Diapositiva 8
	Diapositiva 9
	Diapositiva 10
	Diapositiva 11
	Diapositiva 12
	Diapositiva 13

